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Inkrementale Langenmess-Systeme
Geschlossene Ausfuhrungen
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RSF Elektronik Ges.m.b.H.

Das Unternehmen RSF Elektronik wurde im Jahre 1973
in St. Georgen bei Salzburg gegriindet.

Von Anfang an war die Zielsetzung die Entwicklung
und Fertigung von optoelektronischen Mess-Systemen,
sowie den dazugehdrigen digitalen Positionsanzeigen.
Die produzierten Gerate fanden am Markt relativ rasch
gute Akzeptanz und so Uberschritt die Mitarbeiterzahl
bereits nach einigen Jahren die Hundertgrenze.

Diese Entwicklung bedingte auch eine raumliche
VergréBerung und es wurde 1978 das neu errichtete
Betriebsgebaude im oberdsterreichischen Tarsdorf bezogen,
das bis heute den Stammsitz der RSF Elektronik beherbergt.

Das wichtigste Geschéftsfeld stellen nach wie vor die
inkrementalen Langenmess-Systeme dar, die in praktisch
allen vom Markt geforderten Ausfiihrungen hergestellt werden.
Die typischen Auflésungen bzw. Mess-Schritte reichen von
einigen Mikrometern bis hin zum Nanometerbereich.

Um gréBtmoégliche Kundennéhe bzw. Kundenservice

zu gewahrleisten, wurden im Laufe der Jahre nach und nach
Vertriebsniederlassungen in den wichtigsten Absatzmérkten
gegrindet.

Eines der Kernelemente von optoelektronischen
Mess-Systemen sind hochgenaue Teilungen in
Dunnschichttechnik auf Glas- bzw. Stahltragern.

Unter dem eingetragenen Markennamen SENTOP stellt

RSF Elektronik Prazisionsteilungen in Dunnschichttechnik her.

Um unseren hohen Qualitdtsstandard sicherzustellen,
haben wir ein umfassendes Qualitétssicherungs- und
Umweltmanagement installiert, welches nach

DIN EN ISO 9001 sowie DIN EN ISO 14001
zertifiziert worden ist.




www.rsf.at

Inhaltsverzeichnis
Seite
Erklarung der LAngenmess-Systeme Prinzipieller Aufbau und FUNKLON...........coioiiiiiiiee e 4-5
AUSGANGSSIGNAIE ... e 6
Unterteilungselektronik, Anschlusskabel............ccccociviiiiiiiieiiiee e 7
SchirmverbindUNGEN. .........coiiiii e 8
DICHEN@IL. ... e 8
Ubersicht der Langenmess-Systeme [N [T 41T 0] (b= (U] RSP 9
AUSWANINIIFE ... e 10-13
TeChnISChe Daten, MSA 170 .................................................................................................. 14/15
Abmessungen, MSA 670, MSA B0 ..ottt e 16/17
Anbautoleranzen, MSA 671, MSA BT ... 18/19
Anbaumaglichkeiten MSA BT2 ... s 20/21
IMSA B8O ...ttt e e 22/23
MSA 370, MSA 390 ...ttt e 24/25
MSA 371, MSA 391 ... e s 26/27
IMSA 372 ... et e e nnre e e nnnes 28/29
MSA 373, MSA 374, MSA 375 ...t e 30/31
Positionierung der Schaltmagnete MSA 690, MSA 691,
MSA 390, MSA 391, MSA 373, MSA 374, MSA 375 .......ccoooovvrieirrieeeee 32
Steckerbelegung, Schaltsignal-Ausgange MSA 690, MSA 691,
MSA 390, MSA 391, MSA 373, MSA 374, MSA 375 ......cccoeiivrieerieeeenen 33
IMSA B50 ...t e e e e e e e e nre e e nnnes 34/35
IMSA B51 e e e a e aan 36/37
IMSA 350 ... s 38/39
IMSA 352 ..o e 40/41
Systemzubehdr UnterteilungSelektronik ZE-XX ..........ccoeveieereruereereesesesessesesssessesssssssssssssenenes 42
Encoder-Interface-Karte IFC 430R ...........ccccooiiiieeiiieeeree e 43
Stecker, Kupplungen, Steckerbelegungen...........ccooeiiniiiiieiiec e 44
Drucklufteinheit DAB00 ..........ccccooiiiiiiiiiiieee e e 45
Weitere Gerate im RSF-Programm Offene LANGENMESS-SYSIEME ......ooiuiiiiiiiiiiiieiee e 46
Digitale POSItiONSANZEIGEN. ....c.ccuuiiiiiiie it 47
RSF-Niederlassungen AGIESSEN ...ttt ettt ettt et te et etesaese et eseete e ete st eteseeteseetestesneaennatennas 48




®L) RSF Hektronik

Prinzipieller Aufbau und Funktion

RSF-Langenmess-Systeme
unterscheiden sich grundséatzlich
in offenen und geschlossenen
Ausflihrungen.

Sie bestehen im wesentlichen aus den
zwei Baugruppen MaBstabeinheit und
Abtasteinheit.

Die geschlossenen Systeme sind fir
den Einsatz unter rauhen Werkstatt-
bedingungen konzipiert.

Ein formstabiles Hohlprofil schiitzt den
darin eingebetteten GlasmaBstab und
die Abtasteinheit.

Speziell geformte Gummilippen dichten
das Honhlprofil ab und verhindern das

Eindringen von Kuihimitteln und Spénen.

Die offenen Systeme arbeiten
berihrungslos und werden in
"sauberer Umgebung" eingesetzt.
Diese Systeme zeichnen sich durch
erhéhte Genauigkeit und hohe
Verfahrgeschwindigkeit aus.

Geschlossene Systeme mit gefiihrter Abtastung

MaBstabeinheit

Dichtlippen

GlasmaBstab

Magnetkupplung 2

Offene Systeme mit beriihrungsloser Abtastung

Abtasteinheit

GlasmafBstab oder
StahimaBband

Abtasteinheit

T
Glasmafstab oder
/Stahlmafiband

Bei den geschlossenen Systemen lauft
die Abtasteinheit mit Kugellagern
eigengefuhrt auf dem GlasmafBstab.

In der Abtasteinheit befindet sich die
Strichplatte und die Optoelektronik,
welche die Strichgitterteilung des
MaBstabs abtastet.

Uber Permanentmagnete sind Abtast-
einheit und Abtastkopf spielfrei
aneinander gekoppelt um Montage-
toleranzen zwischen Mess-System
und Maschinenfiihrung flexibel
auszugleichen.

Bei den offenen Systemen wird die
Strichgitterteilung des MaBstabs
beriihrungslos abgetastet.

Der MafBstab wird bei diesen
Systemen direkt auf die Montage-
flache befestigt.

Deshalb sind an die Ebenheit der
Montageflache und Parallelitat zur
Maschinenfiihrung erhéhte
Forderungen gestellt.
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Als MaBverkorperung kommt jeweils
eine hochgenaue Strichgitterteilung
zum Einsatz.

Je nach Geratetyp wird als Tragermaterial
ein Glasstab oder

ein Stahlband verwendet.

Die Strichgitterteilung ist die fort-
laufende Anordnung von Strichen
und Licken gleicher Breite.

Ein Strich und eine Liicke werden
zusammen mit Teilungs-Intervall
bezeichnet.

Parallel zur Strichgitterteilung

befinden sich in zweiter Spur eine

oder mehrere Referenzmarken (RI).
Die Position der Referenzmarken ist
standardisiert. Auf Wunsch ist innerhalb
der Messlénge eine beliebige Position
moglich.

Bei einer Relativbewegung zwischen
Mafstab und Abtasteinheit wird das Licht
entsprechend der Bewegung moduliert
und von den Empfénger-elementen in
elektrische Signale umgesetzt. Eine
Signalperiode (360°) entspricht einem
Teilungs-Intervall der Strichgitterteilung
(bzw. 1/2 Teilungs-Intervall bei
interferentiellen LAngen-Messsystemen
wie z.B. MS 80).

Durch den Einsatz von Halbleiter-
Bauelementen, wie LED 's und Silizium-
sensoren, ist die zuverlassige Funktion
und die lange Lebensdauer unserer
Messsysteme gewéhrleistet.

Phasengitter-Abtastung: Dabei kommt

als MaBverkérperung ein Glasmafstab
mit einem Reflexionsphasengitter zum
Einsatz. Die Abtastplatte enthélt ein Trans-
missions-Phasengitter.

Der durch die Linse parallel gerichtete
Strahl wird durch das Prisma und

das Phasengitter der Abtastplatte in
verschiedene Richtungen abgelenkt.

Nach der Reflexion und Beugung am
MaBstabgitter werden die unterschied-
lichen, je nach Wegénderung phasenver-
schobenen, Strahlanteile zur Inter-ferenz
gebracht.

Auf diese Weise entstehen die
benétigten, um 90° versetzten, Signale.
Die Signalperiode entspricht bei diesem
Messprinzip einem halben Intervall des
MaBstabgitters.

MaBverkorperung
GlasmaBstab

Intervall

StahimaBband

Strichgitterteilung

Referenzmarke

Die L&ngenmesssysteme mit dem
Zusatz "K" in der Typenbezeichnung sind
mit abstandscodierten Referenzmarken
ausgestattet.

Nach dem Verfahren einer Messstrecke
von maximal 20 mm steht die absolute
Werkzeugposition zur Verfligung.

Durch die optische Abtastung ist eine
positionsgenaue Referenzmarken-
Auswertung gewahrleistet.

Abtastung im Durchlicht

Leuchtdiode

Linse

Strichplatte

GlasmaBstab

Abtastung im Auflicht

Leuchtdiode

&

Empféngerelemente

Linse ;

StahlmafBband

Phasengitter-Abtastung im Auflicht

Empfangerelemente

Leuchtdiode
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Ausgangssignale
Sinusférmige Spannungssignale Sinusformige Differenzstromsignale Ein Mess-Schritt ist der Messweg, der dem
Zwei sinusférmige Spannungssignale Zwei sinusférmige Differenzstromsignale  Abstand zwischen zwei Flanken der beiden
A1 und A2 und ein Referenzimpuls 0° und 90° und ein Referenzimpuls Rechtecksignale entspricht.
(jeweils mit Invertierung). (jeweils mit Invertierung). Die Folge-Elektronik muss so ausgelegt
sein, dass sie jede Flanke der Rechteck-
Bezugsspannung der Ausgangssignale: Ausgangssignale 0° und 90°: impulse erfasst. Der in technische Daten
V+/2 (ca.2,5V) Phasenverschiebung90° +10°el. angegebene minimale Flankenabstand
Spursignale (Differenzspannung Mittenabweichung +10 % der Amplitude amin bezieht sich auf eine Messung am
A1 zu AT bzw. A2 zu A2): Signalamplitude bei einer Last von Ausgang des Interpolators (im Abtastkopf).
Phasenverschiebung 90° +10° el. 1 kQ jeweils: 7 bis 16 pAss Laufzeitunterschiede im Line Driver,
Mittenabweichung +10 % der Amplitude (11,5 pAss typisch) Kabel und Differenzleitungsempfanger
Signalamplitude 0,6 Vss bis 1,2 Vss reduzieren den Flankenabstand.
typ. 1 Vss mit Abschlusswiderstand Ausgangssignal Referenzsignal (RI):
Zo=120Q El. Position typisch 135° (bezogen auf 0°) Laufzeitunterschiede:
El.Breite typisch270° Line Driver: max. 10 ns
Referenzimpuls 2 bis 8 pA, (typisch 5 pA) Kabel: 0,2 ns pro Meter
(Differenzspannung Rl zu RI): Differenzleitungsempféanger:
El. Position typisch 135° (bezogen auf A1) Die Differenzstromsignale sind zum max. 10 ns bezogen auf die empfohlene
El. Breite typisch 270° direkten Anschluss an Unterteilungs- Differenzleitungsempfanger-Schaltung.
Auswertbarer Teil der Signalspitze 0,2 bis  elektroniken oder an NC-Steuerungen
0,85V, typisch 0,4 V (Nutzanteil) mit mit integrierter Interpolation geeignet. Um Z&hlfehler zu vermeiden, muss die
Abschlusswiderstand Zo = 120 Q Folge-Elektronik den resultierenden
Rechtecksignale Flankenabstand verarbeiten kénnen.
Vorteil: Hohe Ausgangsfrequenzen auch Uber einen Schmitt-Trigger (1fach
bei groBen Kabellédngen. Auswertung) oder Gber Beispiel:
Geeignet zum Anschluss an geeignete Interpolationsschaltkreise (5-, 10-, -20, amin = 100 ns, 10 m Kabel
CNC bzw. Feed-back-Systeme 25-, 50- oder 100fach Auswertung) Die Folge-Elektronik muss folgenden
werden die Differenzstromsignale in Flankenabstand erfassen kénnen:
zwei, um 90° phasenverschobene, 100ns - 10ns - 10 x 0,2ns - 10ns = 78ns

Rechtecksignale umgewandelt.
Die Rechtecksignale werden zusétzlich Vorteile:

Uber Line Driver RS 422 Standard - stérsicher Signale
ausgegeben. - keine zusétzliche
Diese Signale sind nicht unterteilbar. Unterteilungselektronik nétig
Darstellung in "positiver Zéhlrichtung" 360°
e
‘ | \ \ \ \ |
AL A : I 1 : J ! | \ ! |
7 SN SN A |
Cy N Y ; ! ﬁ.osv 0° \—/ \ Ltyp.11.5pA n ‘ ; :
Ca.2.5V—f—) ) — typ. 0, : typ. 11,5 pAss Ti __4 \ ‘['"T'"I N Y
A1 *\/ \ v 3 \/ \ v L ‘ o } [
360°el,| | 360°el | | ‘ --4‘----‘ | et B
90° el. Phasenversatz 90° el. Phasenversatz [ | [ .
— U P I | ! ‘ ‘ \
A2_lo i /N ? /’\ \ T2_ [ |
\ i f AN f — I
Ca. 25 V——f— /\ £ ) Lyposv  90° 5 ! ty?p. 11,5 pAss T2--‘L--- ; ekl e
YR AVAVAVAVARY! \J  \/ I
Position Position [ Pl P
Ri Yo 135° . \‘L I 135° \ } | ‘kiﬂ‘ \
N~ : i [ I [
o > tyP. 0,25V RI t typ. 5 pA ﬂ — ; ‘ ‘ i ‘ ‘
! 2705 ; R e e Y B
L e A
N N
Empfohlene Differenzleitungsempfinger-Schaltung Definition der "positiven Zahlrichtung"
77777777777777777777777777777777 +5V
Interpolator Ti.Ta.R’ l I |
@ P Rechteck . 20 " Vee U
RS 422 GN a
T1,T2,RI +
Z0=120R
Empfohlene Differenzleitungsempfanger
amin >100ns " -
DS 26C32AT, MC 3486, AM 26L.S32, Positive Zahlrichtung
SN 75ALS193, SN 75ALS195
amin <100ns DS 26C32AT
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Unterteilungselektronik, Anschlusskabel

Im RSF-Programm stehen zwei
Bauformen der Unterteilungselektronik
zur Auswahl.

* Im Mess-System integrierte

e oK ImEml Unterteilungselektronik.

des Mess-Systems — :CI:[% = N Das Wegfallen der externen

integriert Unterteilungselektronik spart somit

Kosten und Montageraum.
» Externe Unterteilungselektronik ZE.

Je nach Ausfuhrung benétigt sie

am Eingang sinusférmige

o Differenzstrom- (ZE-Vx) oder

dos Mo Sysems : bl i 49 sinusformige Spannungssignale (ZE-Sx),
die unterteilt als Rechtecksignale
Uber Line Driver ausgegeben werden.

L Far den Anschluss der Mess-Systeme
;‘i‘g?r?;zs werden je nach elektrischer Ausfiihrung
Ausgangsignale bzw. |Kabel @ einmalige Wechsel- verschiedene Kabel verwendet.
Systemausfuhrung mm | Abschirmung, Besonderes Biegung biegung * | Die Kabelldnge betragt
standardméBig 3 m.
sinusférmige 57 doppelt 45mm 85 mm Der Kabelmantel besteht aus einem
Differenzstrom- und 4,4 doppelt, hoch flexibel 35mm 70 mm Spezial-Thermoplast und ist besténdig
Spannungssignale 3,9 doppelt, ultra hoch flexibel 30 mm 60 mm gegen die handelslblichen Kihl- und
Schmiermittel.
Rechtecksignale 57  |einfach 45mm 85 mm Fir den Einsatz unter rauhen Bedingungen
MSA 65x und 4,8 einfach, zum mechanischen Schutz 25mm 50 mm empfehlen wir, das Kabel mit eln"em
MSA 35x mit einem Geflecht aus Metallschlauch (optional) zu schiitzen.
verzinntem Cu-Draht ummantelt In folgenden Temperaturbereichen kénnen
4,3 einfach 25mm 45 mm die Kabel eingesetzt werden:
bei fest verlegtem Kabel -20°C bis +70°C
* Biegezyklen typisch 50 Millionen bei Wechselbiegung -5°C bis +70°C

Definition der Kabellange

) B HE= =

He= = — 8

Kabelldnge 3 m
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Schirmverbindungen

sinusféormige Spannungssignale
sinusférmige Differenzstromsignale
Der innere Schirm auf Steckerpin muss mit Schutzerde mit OV verbunden sein
AuBerer Schirm auf dem Steckergehause
Innerer Schirm auf Steckerpin —

2fach geschirmtes Kabel, standard 5 Steckerpin ov
T s

T Innerer Schirm offen — tecker
AuBerer Schirm auf dem Gehause der Abtasteinheit

Abtasteinheit *

rechteckférmige Signale

Steckergehduse muss mit Schutzerde mit OV verbunden sein

Schirm auf Steckergehéuse und auf Steckerpin
_——

‘ 1fach geschirmtes Kabel, standard ’ m— ov
Abtasteinheit * LN S

'\ — tecker
Schirm auf dem Gehause der Abtasteinheit

rechteckférmige Signale

Steckergehduse muss mit Schutzerde mit OV verbunden sein )
AuBerer und Innerer Schirm auf Steckergehduse und auf Steckerpin

-

P 2fach geschirmtes Kabel, optional i Stockorp ov
Abtasteinheit * < N S

W Innerer Schirm offen I tecker
AuBerer Schirm auf dem Geh&use der Abtasteinheit

Dichtheit

Fir den erhéhten Dichtheitsanspruch
bietet RSF, Uber das standardmaRBige
Dichtlippenpaar hinaus, zwei weitere
M@oglichkeiten zum verbesserten Schutz
gegen das Eindringen von Oldunst,
Olnebel oder Fliissigkeiten an.

1. Uber einen Druckluftanschluss an den
Mess-Systemen wird gefilterte Luft
zugefuhrt und im MaBstabprofil ein
Uberdruck erzeugt. Somit wird dem
Eindringen von Olnebel oder

Dichtheit

Einspeisung
C) Dichtlippen der Druckluft Schmiermitteln entgegengewirkt.
2. Das Doppel-Dichtlippensystem,
Dichtlippen sind besténdig mit dem Druckluftanschluss zwischen
Druckiuft gegen alle handelstiblichen den Dichtlippenpaaren, bietet best-
- von DA300 Kahl- und Schmiermittel moglichen Schutz gegen das Eindringen

von Stoérstoffen.

Die RSF-Drucklufteinheit DA300

stellt die bendtigte Luft gefiltert

zur Verfigung.

Der Druck kann geregelt werden.

Damit durch Temperaturschwankungen

zum Druckluftanschluss| — gm GlasmafBstab keine Genauigkeitsab-

am Mess-System . .
weichungen auftreten, muss die

Temperatur der eingeblasenen Luft

der Umgebungstemperatur an der

Maschine entsprechen.

Gespeist wird die DA300 Uber eine

Ubliche Druckluftversorgung.

Drucklufteinheit DA300

)
Druckluﬁzufuhr:> @%
o
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Nomenklatur

Geratename

Geratetyp

(mechanische Ausfiihrung und Profilgrée)

Form der Ausgangssignale,
und Faktor der integrierten Unterteilung

0 = sinusférmige Spannungssignale 1 Vss

1 = sinusférmige Differenzstromsignale 7 bis 16 pAss
2 = rechteckférmig, 1fach

3 = rechteckférmig, 2fach

4 = rechteckférmig, 20fach

MaBstabintervall

0=8pm 5=100 ym A =6,35um
1=10 pm 6 =200 ym B=10,16 ym
2=16 pm 7 =400 pm C=12,70 pm
3=20pm 8 =50 ym D =20,32 pm
4 =40 pm E = 50,80 ym

Version des Schaltsignals
(nur bei Mess-Systemen mit Schaltmagnete)

-0 = ohne Schaltsignale

-1 =TTL Ausgang (active high)

-2 = open collector Ausgang (active high impedance)
-3 = TTL Ausgang (active low)

-4 = open collector Ausgang (active low)

Mogliche Zusatzmerkmale

K = abstandscodierte Referenzmarken
P = Luftanschluf3

Typenbeispiel:

kleiner Profilquerschnitt, Befestigung an den Profilenden, mit Schaltmagnete

XXX :
XXX.

= rechteckférmig, 25fach
6=
7=
8=
9=

rechteckférmig, 5fach
rechteckférmig, 10fach
rechteckférmig, 50fach
rechteckférmig, 100fach

. X

F =101,60 pm M = 150 L/Inch
G = 25,40 pm N =360 L/Inch
H =35 pm R =720 L/Inch
K =2160 L/Inch
L = 1200 L/Inch

MSA690 .63-

Iw
|

rechteckférmige Ausgangssignale, integrierte 5fach Unterteilung

MaBstabintervall 20 pm

Schaltsignal mit TTL Ausgang (activ high)

Luftanschiu3
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Ubersicht der Langenmess-Systeme, Auswahlhilfe

Besondere Merkmale, Bauform

Hauptabmessungen
ML = Messlange

Typenbezeichnung
der Produktlinie

Seite

extrem kleine Bauform

kugellagergefiihrte Abtastung
abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messldnge 520 mm

geschlossene Ausfiihrung

Befestigung Gber Bohrungen an den Profilenden
Mess-Schritte von 5 pm bis 0,1 pm

14
|

o
[¢] Ol:m

ML + 80 mm

26,5

MSA 170

14-15

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlédnge 2240 mm

kleiner Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung Giber Bohrungen an den Profilenden
Mess-Schritte von 10 ym bis 0,1 pm

frei positionierbare Schaltmagnete

fur Sonderfunktionen (MSA 690)

32

I
© ©

ML + 105 mm

46

MSA 670
MSA 690

16-17

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 2240 mm

kleiner Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung uber Bohrungen im Mafstabprofil,
dadurch hohe Vibrationsfestigkeit
Mess-Schritte von 10 pm bis 0,1 ym

frei positionierbare Schaltmagnete

fir Sonderfunktionen (MSA 691)

40

ML + 100 mm

54

MSA 671
MSA 691

18-19

Doppeldichtlippen fiir erh6hten
Dichtheitsanspruch

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlénge 2240 mm

kleiner Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung tiber Bohrungen an den Profilenden
Mess-Schritte von 10 pm bis 0,1 pm

42

I
© (@)

ML + 105 mm

56

MSA 672

20-21

10
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Besondere Merkmale, Bauform

Hauptabmessungen Typenbezeichnung Seite
ML = Messlange der Produktlinie

optimiertes thermisches Verhalten
abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 1240 mm

kleiner Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung iber Bohrungen an den Profilenden
Mess-Schritte von 5 pm bis 0,1 pm

MSA 680 22-23

46

I
(), ©

ML + 143 mm 18
[

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 3040 mm

robuste Ausfiihrung

groBer Profilquerschnitt

geschlossene Ausfliihrung

Befestigung Uiber Bohrungen an den Profilenden
und mit Anbauwinkeln

Mess-Schritte von 10 pm bis 0,1 pm

individuell wahlbare Referenzmarke (MSA 390)
frei positionierbare Schaltmagnete

fiir Sonderfunktionen (MSA 390)

e MSA 370 24-25
0 oz ~|  MSA 390
) o I:II— v

ML + 150 mm 37
>

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messldnge 3040 mm

robuste Ausfliihrung

Befestigung lber Bohrungen im MaBstabprofil,
dadurch hohe Vibrationsfestigkeit

groBer Profilquerschnitt

geschlossene Ausfliihrung

Mess-Schritte von 10 pm bis 0,1 um
individuell wahlbare Referenzmarke (MSA 391)
frei positionierbare Schaltmagnete

fur Sonderfunktionen (MSA 391)

9 — =% /% MSA 371 26-27

/1
[ OII—

52,5

® MSA 391

ML + 110 mm 35
|

11
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Ubersicht der Langenmess-Systeme, Auswahlhilfe

Besondere Merkmale, Bauform

Hauptabmessungen
ML = Messlange

Typenbezeichnung
der Produktlinie

Seite

Doppeldichtlippen fiir erhéhten
Dichtheitsanspruch

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 3040 mm

robuste Ausfuihrung

grofBer Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung Giber Bohrungen an den Profilenden
und mit Anbauwinkeln

Mess-Schritte von 10 pm bis 0,1 pm

100l

(=]
64,5

o OIJ-

ML + 150 mm

87

37
>

MSA 372

28-29

Eigengefiihrtes Langenmess-System
fiir den Einsatz an der Presse

oder Biegemaschine

* frei positionierbare Schaltmagnete
fiir Sonderfunktionen

integrierte, geschiitzte Fiilhrung

max. Messlange 720 mm

robuste Ausfuihrung

geschlossene Ausflihrung

Befestigung der MaB3stabeinheit tber
Bohrungen an den Profilenden
Befestigung der Abtasteinheit tber
Mitnehmerstange oder
Kupplungsstange (MSA 373, MSA 375)
¢ Mess-Schritte von 5 pm bis 0,1 pm

o |
48

ML + 164 mm

MSA 373
MSA 374
MSA 375

30-31

zur Nachriistung von Werkzeugmaschinen
hohe Anbautoleranzen

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 1740 mm

kleiner Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung Giber Bohrungen an den Profilenden
Mess-Schritte von 10 ym bis 0,5 pm

12

I
© ()

ML + 105 mm

45

MSA 650

34-35
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Besondere Merkmale, Bauform

Hauptabmessungen
ML = Messlange

Typenbezeichnung Seite
der Produktlinie

zur Nachriistung von Werkzeugmaschinen
hohe Anbautoleranzen

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messléange 2240 mm

kleiner Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung tiber Bohrungen im Mafstabprofil,
dadurch hohe Vibrationsfestigkeit
Mess-Schritte von 10 pm bis 0,5 pm

29

o=

ML + 100 mm

45

MSA 651 36-37

zur Nachriistung von Werkzeugmaschinen
hohe Anbautoleranzen

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 3040 mm

robuste Ausfiihrung

groBer Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung tiber Bohrungen an den Profilenden
und mit Anbauwinkeln

Mess-Schritte von 10 pm bis 0,5 pm

ML + 150 mm

54,5

77

32

MSA 350 38-39

zur Nachriistung von Werkzeugmaschinen
hohe Anbautoleranzen

Doppeldichtlippen fiir erh6hten
Dichtheitsanspruch

abstandskodierte Referenzmarken (K)

max. Messlange 3040 mm

robuste Ausfiihrung

groBer Profilquerschnitt

geschlossene Ausflihrung

Befestigung Gber Bohrungen an den Profilenden
und mit Anbauwinkeln

Mess-Schritte von 10 pm bis 0,5 pm

ML + 150 mm

54,5

77

32

MSA 352 40-41

13




®L) RSF Hektronik

MSA 170

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-

Signal-Ausgénge (wahlweise):
Geratetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit

* *  (Flankenabstand amin)

® Sinusférmige Spannungssignale 1V

MSA 170.03 jeﬂﬁfehﬁi)fffrﬁger +3, +5 pm/m 20 pm 1m/s

® Sinusformige Differenzstromsignale

MSA 170.13 “Jineioe =3, +5pmm 20 um 1m/s

® Rechtecksignale liber Line Driver aus integrierter Unterteilung

MSA 170.23 5 pm +3, +5 ym/m 20 ym (;,?LSS)
MSA 170.63 1pm +3, 5 ym/m 20 ym (510'2)1/:5)
MSA 170.73 0,5 ym +3, +5 pm/m 20 pm (gorg/rfs)
MSA 170.53 0,2 ym +3, +5 pm/m 20 pm (Osygomrfz)
MSA 170.83 0,1 ym +3, +5 pm/m 20 pm (Os'gomr::)

*Andere Genauigkeitskl 1 oder M; vintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
50, 70, 120, 170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520

MaBverkérperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 170.xx K

Abstandskodierte Referenzmarke (K): Nach Verfahren von max. 20 mm steht
die absolute Position in der Zahleranzeige.

MSA 170.xx
Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlénge oder vom Beginn und
Ende jeweils 10 mm (ausgenommen ML 50 mm)

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlénge.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 25 mm oder einem Vielfachen davon

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit: <1 N

Dichtheit nach DIN 40050: mit Standarddichtlippen IP 53
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 100 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 150 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
22 g/100 mm (Profil) + 35 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

® Sinusférmige Spannungssignale
MSA 170.03

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max.75mA (ohne Last)

Ausgangssignale:
Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss
mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4V (Nutzanteil)

mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Sinusférmige Differenzstromsignale
MSA170.13

Spannungsversorgung:
+5V +£5%, max.75mA

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch 11,5 pAssan 1 KQ

Referenzimpuls: 2 bis 8 yA
typisch 5 pA (Nutzanteil) an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
50 kHz (mit3 m Kabel)

® Rechteckférmige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 170.23 = 1fach
MSA 170.63 = 5fach
MSA 170.73 = 10fach
MSA 170.53 = 25fach
MSA 170.83 = 50fach

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 120 mA (ohne Last)

14
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MSA 170 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeiten:
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®L) RSF Hektronik

MSA 670
MSA 690 (mit Schaltsignale)

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Geriétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit

*

*

(Flankenabstand amin)

Dauer

Signal-Ausgange (wahlweise):

kurzzeitig

® Sinusformige Spannungssignale 1V

MSA 670.03 jeﬂﬁfgéﬁféger +3, 5, 10 ym/m 20 ym im/s 2m/s
MSA 670.01 jeﬂﬁfgé’fﬁrzger *2, +3 ym/m 10 pm im/s 1m/s
® Sinusformige Differenzstromsignale

MSA 670.13 PJamoiene’ 43,45 +10pym/m  20pm  1m/s  2mis
MSA 670.11 jeﬁﬁtcs?rt%)i(l‘fr:;er +2, £3 pm/m 10 pm 1im/is 1m/s

* Rechtecksignale iber Line Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

MSA 670.24 10 pm +10 pm/m 40um (g6 ps) (3.3 ps)
1 m/ 2m/;
MSA 670.23 5um +5, +10 pm/m 20 ym (3,?;3) ( 1,2155)
1 m/s 2 m/
MSA 670.64 2pum +5 pm/m 40pm 1,;;3) (60%1 :5)
1 m/s 1 m/s
MSA 670.63 1 pm +3, 5 ym/m 20 ym (60'8 :s) (60'8 r?s)
1m/s 1m/s
MSA 670.73  0,5um +3, 5 pm/m 20pym  (300ns) (300 ns)
0,5m/s 0,5m/s
MSA 670.71 0,25 um £2,+3,#5um/m  10pm (300 ns) (300 ns)
0,45m/s 0,45 m/s
MSA 670.51 0,1 pm +2,+3,5pm/m  10pm  (200ns) (200 ns)

® Sinusférmige Spannungssignale
MSA670.03
MSA 670.01

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 120 mA (ohne Last)

Ausgangssignale:

Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss

mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4V (Nutzanteil)
mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Sinusformige Differenzstromsignale
MSA670.13
MSA 670.11

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max.120mA

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch11,5pAssan 1 KQ

Referenzimpuls: 2 bis 8 yA

* Andere Genauigkeitsklassen oder MaBstabintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
70, 120, 170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 820, 920, 1040,
1140, 1240, 1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240

MaBverkérperung: GlasmafBstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 670.xx K, MSA 690.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Zahleranzeige.

MSA 670.xx, MSA 690.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messléange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messldnge 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zuséatzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

MSA 690.xx

Frei positionierbare Schaltmagnete fiir Sonderfunktionen:

Die Position von zwei Schaltpunkten (S1 und S2) innerhalb der Messlénge
ist kundenseitig frei wahlbar (Details auf den Seiten 32 und 33)

Benétigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
mit Standarddichtlippen <3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Dichtheit nach DIN 40050: mit Standarddichtlippen IP 53
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 100 m/s? (40 bis 2000 Hz), Zulassiger Schock: 200 m/s? (8 ms)
Zulassige Temperatur: -20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.): 0,8 kg/m (Profil) + 75 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

typisch 5 pA (Nutzanteil) an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

* Rechteckformige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

* Rechteckformige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 670.23 = 1fach
MSA 670.24 = 1fach
MSA 670.63 = 5fach
MSA 670.64 = 5fach
MSA 670.73 = 10fach
MSA 670.71 = 10fach
MSA 670.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V 5%, max. 150 mA (ohne Last)
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MSA 670, MSA 690 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbauméglichkeiten:
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MSA 671
MSA 691 (mit Schaltsignale)

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Geratetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit
* *  (Flankenabstand amin)
Dauer kurzzeitig
® Sinusformige Spannungssignale 1V
MSA 671.03 jeﬂﬁfgtﬁfﬁ;ger +3,+5, 10 ym/m 20 ym im/is 2m/s
MSA 671.01 jeaﬁfer}tiﬁfr:ger +2, £3 pm/m 10 pm im/is 1m/s
® Sinusformige Differenzstromsignale
MSA 671.13 PJameiore 43,45, +10pym/m  20pm  1m/s  2m/s
MSA 671.11 “limeion®  +2,:3uymm  10pm  1m/s 1m/s
* Rechtecksignale liber Line Driver aus integrierter Unterteilung
1m/s 2m/s
MSA 671.24 10 ym +10 ym/m 40 pm (6,6us) (3,3ps)
1m/s 2m/s
MSA 671.23 5pm +5, +10 ym/m 20pm  (33ps) (1,6ps)
1m/s 2m/s
MSA 671.64 2um +5 ym/m 40pm  (12us) (600 ns)
1m/s 1m/s
MSA 671.63 1pm +3, £5 pm/m 20pm (600 ns) (600 ns)
1m/s 1m/s
MSA 671.73 0,5 pm +3, £5 pm/m 20pym  (300ns) (300 ns)
0,5m/s 0,5 m/
MSA 671.71  025pm +2,+3, x5 ym/m 10 um (300mn§) (3oomn:)
0,45 m/s 0,45 m/s
MSA 671.51 0,1 pym +2,£3,£5pm/m  10um  (200ns) (200 ns)

Signal-Ausgange (wahlweise):

® Sinusférmige Spannungssignale
MSA671.03
MSA 671.01

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 120 mA (ohne Last)

Ausgangssignale:

Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss

mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4 V (Nutzanteil)
mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Sinusférmige Differenzstromsignale
MSA671.13
MSA671.11

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max.120mA

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch11,5pAssan 1KQ

Referenzimpuls: 2 bis 8 yA

* Andere Genauigkeitsklassen oder MaBstabintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
70, 120, 170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 820, 920, 1040,
1140, 1240, 1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240

MaBverkérperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 671.xx K, MSA 691.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Zahleranzeige.

MSA 671.xx, MSA 691.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messlange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlédnge 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

MSA 691.xx

Frei positionierbare Schaltmagnete fiir Sonderfunktionen:

Die Position von zwei Schaltpunkten (S1 und S2) innerhalb der Messlénge
ist kundenseitig frei wahlbar (Details auf den Seiten 32 und 33)

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
mit Standarddichtlippen <3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Dichtheit nach DIN 40050: mit Standarddichtlippen IP 53
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 150 m/s? (40 bis 2000 Hz), Zuléssiger Schock: 300 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur: -20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.): 0,8 kg/m (Profil) + 75 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

typisch 5 pA (Nutzanteil)an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Rechteckférmige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 671.23 = 1fach
MSA 671.24 = 1fach
MSA 671.63 = 5fach
MSA 671.64 = 5fach
MSA 671.73 = 10fach
MSA 671.71 = 10fach
MSA 671.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 150 mA (ohne Last)
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MSA 671, MSA 691 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbauméglichkeiten:
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®L) RSF Hektronik

MSA 672

Gerétetyp

Mess-Schritt

Genauigkeits-
klassen

MaBstab-
intervall

*

Max. Verfahr-

geschwindigkeit
(Flankenabstand amin)

Dauer kurzzeitig

Signal-Ausgange (wahlweise):

® Sinusférmige Spannungssignale 1V

MSA 672.03 °Jimoione 43,45, +10pym/m  20pm  1m/s  2m/s

MSA 672.01 jeﬂﬁf;t?ﬁf,:ger +2, 3 um/m 10 um imis 1m/s
® Sinusférmige Differenzstromsignale

MSA 672.13 jeﬁﬁfgti’ﬁtﬂger +3, 5, 10 ym/m 20 ym 1im/s 2m/s
MSA 672.11 ""‘Sﬁfe'}tiﬁ‘fn'ge' £2, 3 ym/m 10 ym 1m/s 1m/s

® Rechtecksignale liber Line Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

® Sinusférmige Spannungssignale
MSA 672.03
MSA 672.01

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 120 mA (ohne Last)

Ausgangssignale:

Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss

mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4V (Nutzanteil)
mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

MSA 672.24 10 um +10 pm/m 40um  (6,6ps) (3,3ps) * Sinusférmige Differenzstromsignale
1im/s 2m/s MSA672.13
MSA 672.23 5pum +5, £10 pm/m 20 pm (3,3us) (1,6ps) MSA672.11
1m/s 2m/s
MSA 672.64 2Hm +5 pm/m 40pm 11’2 l/’s) (6100 ;‘S) Spannungsversorgung:
m/s m/s o
MSA 672.63 1um +3, 5 um/m 20pm (600 ns) (600 ns) +5V 5%, max.120mA
1m/s 1m/s .
MSA 672.73 0,5um +3, +5 ym/m 20um  (300ns) (300 ns) Ausgangssignale:
05mis 0,5ms Spursignal: 7 bis 16 pAss
MSA 672.71  0,25um +2,+3,#5um/m  10Um (300 ns) (300 ns) typisch 11,5 yAssan1KQ
0,45 m/s 0,45 m/s
MSA 672.51 0,1 um +2,+3, £5pm/m  10pm (200 ns) (200ns) Referenzimpuls: 2 bis 8 pA
. typisch 5 pA (Nutzanteil) an 1 KQ
Andere Genauigkeitskl. 1 oder dintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
70, 120, 170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 820, 920, 1040,
1140, 1240, 1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240

MaBverkérperung: GlasmafBstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 672.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Z&hleranzeige.

MSA 672.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messlange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlénge.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
< 6 N (Doppel-Dichtlippensystem)

Dichtheit nach DIN 40050:
IP 54 Doppel-Dichtlippensystem
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 150 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 300 m/s?(8 ms)

Zuléssige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
0,8 kg/m (Profil) + 80 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

* Rechteckformige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

* Rechteckformige Signale (differential)
tber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 672.23 = 1fach
MSA 672.24 = 1fach
MSA 672.63 = 5fach
MSA 672.64 = 5fach
MSA 672.73 = 10fach
MSA 672.71 = 10fach
MSA 672.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 150 mA (ohne Last)
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®L) RSF Hektronik

MSA 680

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-

Geriétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit

Dauer kurzzeitig

Signal-Ausgange (wahlweise):

*  (Flankenabstand amin)

® Sinusférmige Spannungssignale 1V

MSA 680.03 jeﬂﬁfggﬁﬁ:ger +3, 5 pm/m 20 um 1m/is 2m/s

je nach externer
MSA 68001 ! Unterteilung

+2, +3 ym/m 10 pm im/s 1m/s

® Sinusférmige Differenzstromsignale

MSA 680.13 jeﬂﬁfg@ﬁ‘fg;er +3, 5 pm/m 20 um im/s 2mis

MSA 680.11 jeﬂﬁfehnee)ﬁtfr:ger +2, +3 pm/m 10 pm 1imis 1m/s

® Rechtecksignale liber Line Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

MSA 680.23 5pm +5 pm/m 20pm  (3,3ps) (1,6ps)
1m/s 2m/s
MSA 680.64 2pum +5 pm/m 40pm  (1,2ps) (600ns)

1m/s 1m/s

MSA 680.63 1 pm +3, =5 pm/m 20pm (600 ns) (600 ns)

1m/s 1m/s

MSA 680.73 0,5 pym +3, +5 pm/m 20 um (300 ns) (300 ns)

0,5m/s 0,5m/s

MSA 680.71 0,25 pm +2,+3, £5um/m  10pm  (300ns) (300 ns)

0,45m/s 0,45 m/s

MSA 680.51 0,1 um +2,23,5ym/m  10pm (200 ns) (200 ns)

* Andere Genauigkeitskl 1 oder M vintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

® Sinusféormige Spannungssignale
MSA 680.03
MSA 680.01

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max. 120 mA (ohne Last)

Ausgangssignale:
Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss
mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4 V (Nutzanteil)

mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100kHz (mit3m Kabel)

® Sinusférmige Differenzstromsignale
MSA680.13
MSA680.11

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max.120mA

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch11,5pAssan 1 KQ

Referenzimpuls: 2 bis 8 yA

Standardmesslangen: (mm)
70, 120, 170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 820, 920, 1040, 1140, 1240

MaBverkérperung: GlasmafBstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 680.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Z&hleranzeige.

MSA 680.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messlange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messléange.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Benétigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
mit Standarddichtlippen <3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 100 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 200 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
0,8 kg/m (Profil) + 75 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

typisch 5 pA (Nutzanteil) an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
100kHz (mit3m Kabel)

® Rechteckférmige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

* Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 680.23 = 1fach
MSA 680.63 = 5fach
MSA 680.64 = 5fach
MSA 680.73 = 10fach
MSA 680.71 = 10fach
MSA 680.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max. 150 mA (ohne Last)
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MSA 370

MSA 390 (mit Schaltsignale und wéahlbarer Referenzmarke)

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Geriétetyp Mess-Schritt klassen intervall  geschwindigkeit
* *  (Flankenabstand amin)
Dauer kurzzeitig
® Sinusférmige Spannungssignale 1V
MSA 370.03 jeﬂﬁfg@’fﬁ:ger +3, 5, #10 ym/m 20 ym 1m/is 2m/s
MSA 370.01 jeﬂﬁfer}ti)fffgger +2, +3 pm/m 10 pm im/is 1m/s
® Sinusférmige Differenzstromsignale
MSA 370.13 °Jimoione  +3,+5, +10 ym/m 20 pm imls 2mis
MSA 370.11 jeﬂﬁggﬁﬁger +2, 3 ym/m 10 um imis 1m/s
® Rechtecksignale Gber Line Driver aus integrierter Unterteilung
1m/ 2m/
MSA 370.24 10 pm +10 pm/m 40 pm (B_ijs) (3_3muss)
1 m/s 2m/
MSA 370.23 5 um +5, 10 pm/m 20 pm (3’?:'3) ( 1’2158)
1m/s 2m/s
MSA 370.64 2 pm +5 pm/m 40pym  (1,2ps) (600 ns)
1m/is 1m/is
MSA 370.63 1pm +3, +5 ym/m 20 ym (600 ns) (600 ns)
1m/s 1m/s
MSA 370.73  05um £3, £5 ym/m 20pm (300 ns) (300 ns)
0,5m/s 0,5m/s
MSA 370.71 0,25 pm +2,£3,£5pum/m  10pum  (300ns) (300 ns)
0,45 m/s 0,45 m/s
MSA 370.51 0,1 pm +2,+3, #5pm/m 10 pym (200 ns) (200 ns)

Signal-Ausgéange (wahlweise):

® Sinusféormige Spannungssignale
MSA 370.03
MSA 370.01

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 120 mA (ohne Last)

Ausgangssignale:

Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss

mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4 V (Nutzanteil)
mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Sinusférmige Differenzstromsignale
MSA 370.13
MSA 370.11

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max.120mA

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch11,5pAssan 1KQ

Referenzimpuls: 2 bis 8 yA

* Andere Genauigkeitsklassen oder MaBstabintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmessléngen: (mm)
170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240,
1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240, 2440, 2640, 2840, 3040

MaBverkdrperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 370.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Z&hleranzeige.

MSA 370.xx (MSA 390.xx Option)

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messlange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

MSA 370.xx auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zusatzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

MSA 390.xx Wéahlbare Referenzmarke (RI)

Standard: Ein kundenseitig frei positionierbarer Schaltmagnet aktiviert eine
der Referenzmarken, die im Abstand von n x 50 mm angeordnet sind.

Der Aufkleber auf der MaBBstabeinheit markiert die Position der ersten
Referenzmarke.

Der frei positionierbare Schaltmagnet wird fiir
individuelle Sonderfunktionen eingesetzt (anstelle wahlbarer RI-Marke).
Ein Schaltsignal (S3) wird ausgefuhrt (Details auf den Seiten 32 und 33).

MSA 390.xx

Frei positionierbare Schaltmagnete fiir Sonderfunktionen

Die Position von zwei Schaltpunkten (S1 und S2) innerhalb der Messlange
ist kundenseitig frei wahlbar (Details auf den Seiten 32 und 33)

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:  mit Standarddichtlippen <3 N

mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N
24

typisch 5 pA (Nutzanteil)an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Rechteckférmige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 370.23 = 1fach
MSA 370.24 = 1fach
MSA 370.63 = 5fach
MSA 370.64 = 5fach
MSA 370.73 = 10fach
MSA 370.71 = 10fach
MSA 370.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 150 mA (ohne Last)

Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53

IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 150 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 300 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur: -20°C bis +70°C (bei Lagerung),

0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.): 3 kg/m (Profil) + 245 g

(Abtasteinheit ohne Kabel)
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MSA 371

MSA 391 (mit Schaltsignale und wéahlbarer Referenzmarke)

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-

Geratetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit
* *  (Flankenabstand amin)
Dauer kurzzeitig

® Sinusférmige Spannungssignale 1V
MSA 371.03 “Jinoc®  +3,+5,+10pm/m  20pm  1m/s  2m/s
MSA 371.01 jeﬂﬁf;gﬁf,:ger +2, 3 ym/m 10 um 1im/s 1m/s
® Sinusformige Differenzstromsignale
MSA 371.13 jeﬂﬁfgé’ﬁfﬁger +3, 5 +10 pm/m 20 um 1m/is 2m/s
MSA 371.11 jeaﬁf;t?i(lfr:;er *2, #3 pm/m 10 pm imis 1m/s
* Rechtecksignale liber Line Driver aus integrierter Unterteilung
MSA 371.24  10um +10 pm/m 0Pm (5o (aai
MSA 371.23 5pm +5, +10 ym/m 20 pm (;,?LSS) (f,?f's)
MSA 371.64 2pm £5 pm/m 40pm l,zmijss) (gorg/:s)
MSA 371.63 1um +3, 5 ym/m 20 pm (éo'g/ﬁs) (go'g/,fs)
MSA 371.73 0o5pm £3, +5 ym/m 20 ym (;JS’ES) (;JS’;)
MSA 371.71  025pm +2, 3, =5 ym/m 10 pym (Oégom,f:) (09;80"1’2)
MSA 371.51  o,1pm +2,+3, 5 pm/m 10 pm ? '24050mn/ss) ? ,24050mn/ss)

Signal-Ausgéange (wahlweise):

® Sinusférmige Spannungssignale
MSA 371.03
MSA 371.01

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 120 mA (ohne Last)

Ausgangssignale:

Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1Vss

mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4V (Nutzanteil)
mit Abschlusswiderstand Zo=120Q

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

® Sinusférmige Differenzstromsignale
MSA371.13
MSA 371.11

Spannungsversorgung:
+5V 5%, max.120mA

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch 11,5pAssan 1 KQ

Referenzimpuls: 2 bis 8 pA

* Andere Genauigkeitsklassen oder MaBstabintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240, 1340,
1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240, 2440, 2640, 2840, 3040

MaBverkdrperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 371.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Z&hleranzeige.

MSA 371.xx (MSA 391.xx Option)

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messléange oder bis Messléange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

MSA 371.xx auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

MSA 391.xx Wahlbare Referenzmarke (RI)

Standard: Ein kundenseitig frei positionierbarer Schaltmagnet aktiviert eine
der Referenzmarken, die im Abstand von n x 50 mm angeordnet sind.

Der Aufkleber auf der MaBstabeinheit markiert die Position der ersten
Referenzmarke.

Der frei positionierbare Schaltmagnet wird fiir
individuelle Sonderfunktionen eingesetzt (anstelle wahlbarer RI-Marke).
Ein Schaltsignal (S3) wird ausgefihrt (Details auf den Seiten 32 und 33).

MSA 391.xx

Frei positionierbare Schaltmagnete fiir Sonderfunktionen

Die Position von zwei Schaltpunkten (S1 und S2) innerhalb der Messlange
ist kundenseitig frei wahlbar (Details auf den Seiten 32 und 33)

mit Standarddichtlippen <3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:

typisch 5 pA (Nutzanteil)an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
100 kHz (mit3m Kabel)

* Rechteckformige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

* Rechteckformige Signale (differential)
tber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 371.23 = 1fach
MSA 371.24 = 1fach
MSA 371.63 = 5fach
MSA 371.64 = 5fach
MSA 371.73 = 10fach
MSA 371.71 = 10fach
MSA 371.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V +5%, max. 150 mA (ohne Last)

Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 150 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 300 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur: -20°C bis +70°C (bei Lagerung),
0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
3 kg/m (Profil) + 245 g (Abtasteinheit ohne Kabel)
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MSA 372

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr- Signa|-Ausgé_nge (Wah|weise):

Geritetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit
* *  (Flankenabstand amin)

. Qi Lo .
Dauer kurzzeitig Sinusformige Spannungssignale

MSA372.03
MSA372.01

® Sinusférmige Spannungssignale 1V

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max.120 mA (ohne Last)

MSA 372.03 jeﬁﬁfe“r{;?"fn'ge' £3, +5, +10 ym/m 20 um im/s 2m/s
MSA 372.01 “{iaione”

+2, +3 ym/m 10 pm im/s 1m/s

Ausgangssignale:

Spursignal: 0,6 bis1,2Vss, typisch 1 Vss

mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Referenzimpuls: 0,2 bis 0,85V, typisch 0,4 V (Nutzanteil)
mit AbschlusswiderstandZo=120Q

® Sinusférmige Differenzstromsignale

MSA 372,13 °jneere’ 13,45, +10ym/m  20pm  1mis  2m/s
MSA 372.11 o3 axerner

+2, +3 ym/m 10 pm 1m/s 1m/s

Max. Ausgangsfrequenz:
100kHz (mit3m Kabel)

® Rechtecksignale iiber Line Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

MSA 372.24 10 pm +10 pm/m 40pm  (66us) (33ps) * Sinusférmige Differenzstromsignale
imls  2m/is MSA372.13

MSA 372.23 5um +5, £10 pm/m 20 pm (33ps) (1,6ps) MSA372.11
1m/s 2m/s

MSA 372.64 2um £5 um/m 40Um  (12us) (600 ns) Spannungsversorgung:

1m/s 1m/s
£3, £5 pm/m 20im (500 ns) (600 ns)

1m/s 1m/s
+3, £5 ym/m 20 pm (300 ns) (300 ns)

MSA 372.71  025pm £2,+3, x5 ym/m 10 ym (Oégom,fz) (%gom,::)

MSA 372.63 1 pum +5V 5%, max. 120 mA

MSA 372.73 0,5 ym

Ausgangssignale:
Spursignal: 7 bis 16 pAss
typisch11,5pAssan 1 KQ

0,45 m/s 0,45 m/:
MSA 372.51 (2000ns) ( 20018)

0,1 ym

10 ym

Referenzimpuls: 2 bis 8 yA

* Andere Genauigkeitskl 1 oder M bintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240,
1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240, 2440, 2640, 2840, 3040

MaBverkérperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 372.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Z&hleranzeige.

MSA 372.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messlange 920 mm
vom Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn
und Ende jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zuséatzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
< 6 N (Doppel-Dichtlippensystem)

Dichtheit nach DIN 40050:
IP 54 Doppel-Dichtlippensystem
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 150 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 300 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur: -20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.): 3 kg/m (Profil) + 245 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

typisch 5 pA (Nutzanteil) an 1 KQ

Max. Ausgangsfrequenz:
100kHz (mit3m Kabel)

® Rechteckféormige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 372.23 = 1fach
MSA 372.24 = 1fach
MSA 372.63 = 5fach
MSA 372.64 = 5fach
MSA 372.73 = 10fach
MSA 372.71 = 10fach
MSA 372.51 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5 V +5%, max. 150 mA (ohne Last)
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MSA 372 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeiten:
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*k Kabel im Metallschlauch optional
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MSA 373, MSA 374, MSA 375

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Gerétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit
* *  (Flankenabstand amin)

® Rechtecksignale liber Line-Driver aus integrierter Unterteilung

1 m/
MSA 374.65 5pm +10 pm/m 100 pm (1,(?;183)

1 m/s
MSA 374.55 1pm +10 pm/m 100 pm (800mnss)

* Andere Genal igkeitskl 1 oder M bintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
70,120, 170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 720 (groBere Messlangen auf Anfrage)
Max. Verfahrlange = ML + 26 mm (ML + 2 x Uberlauf)

MaBverkérperung: Glasmafstab

Optional:
Frei positionierbare Schaltmagnete fiir Sonderfunktionen:

Signal-Ausgange (wahlweise):

* Rechteckférmige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 374.65 = 5fach
MSA 374.55 = 25fach

Spannungsversorgung:
+5V £5%, max. 150 mA (ohne Last)

Die Position von zwei Schaltpunkten (S1 und S2) innerhalb der Messlénge ist kundenseitig frei wahlbar.

Lageposition der Referenzmarke (RI):

Standard: Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlénge oder vom Beginn und Ende jeweils 35 mm

Auf Wunsch: Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon.

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit: <5 N
Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53, IP 64 in Verbindung mit DA300 (optional)

Zuléssige Vibration: 150 m/s? (40 bis 2000 Hz), Zulassiger Schock: 300 m/s? (8 ms)
Zulassige Temperatur: -20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht MSA 374 (ca.): 280g + 1,34 g pro mm (Profil) + 210 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

MSA 374 Abmessungen - Anbautoleranzen

=&

/105M®
Gesamtldnge = ML + 164 /7| 041
120
*12 *12
(91 |
I I = L — x J
S S
; >
<o 1 / \ | ></
Kabelausgang/ L Federstab: zuléssiger Versat
N (links optional) winkelig aVy = 6.5° N
lateral aV| =1,7 mm
(ML + 150) +0,5® 35
Schraube fiir Federstabklemmung Schaltliange typ. 12 578
Magnethalter fiir S1 Magnethalter flr S2 NS 22,5 o
<<
e © _
0 N N S 8o @ N IENIENEC 2 o] ©|: <
I g )i R — ——1 | [ B
I R o _ | N [ 1] Q
¥ 1O oo © DG — ERIES R Nl
. i EF?'?' om i — i ( ©
1 e e, | —— ——— ~ G
| ] | |
25 (81 33 06,8
= S 1/ 10,5[M ® ?/% M8 Montagebohrung
55 (82) ) Federstab
80 Druckluftanschluss M5 optional
13 (OT) 13 (OT)
42 ML

S1, S2 Position der Sensoren im Abtastkopf, Schaltldnge typ. 12 mm
Schaltpositionen S1 und S2 frei wéhlbar (Innensechskantschlissel 0,9 mm)
Federstabklemmung links méglich (Innensechskantschlissel 3 mm)

* Klemmlange Federstab
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ML = Messlange

M = Maschinenfihrung

OT = Uberlauf

(K = kundenseitige Anbaumafe
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MSA 373 MSA 375
ML + 150
4,2 40 4,2 40
« G ——— == e e Il o === ‘
R mad) &&& ( =175 | e ° /j éé‘& (
I ’ I ( .
‘ N 7
L — = ;
5 (& | 3 5 ‘
8 Nid S ¢ & © |
] —lom_

* Befestigungsgewinde fur Kupplungsstange

31 18

* Befestigungsgewinde fir Kupplungsstange

Zubehor:
CB8 - 150 Kupplungsstange (nur fiir MSA 373 und 375)

Achsabstand 150 mm (andere Achsabsténde auf Anfrage)
Im Lieferumfang enthalten: 2 Innensechskantschrauben ISO 4762 - M8 x 20 fiir die Montage

28 H7
s = 5 NI
\TTL ‘ I , A

”//a)c/oo

150*5 -
T S E— 7 A &
| 1 ) &
- - -
t«ns = =c13f
Mg=11Nm  Mg=11Nm

Achtung:

Max. Kippwinkel beachten!
Max. 10° Max. 1ge

Max. 10° Max. 10° ax. 10°

ISO 4762 - M8 x 20
Mg = 10 Nm
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Positionierung der Schaltmagnete

Magnethalter

Schaltpunkte S1 und S2 fiir Sonderfunktionen
MSA 690

224 zuléssiger Bereich der Schaltmagnete =65
@ Schaltmagnet // Scj:(altmagnet @
1= Ll U
s 52 &I 11—
HALL Sensoren
(S1) 24
S2) 40
MSA 373, MSA 374, MSA 375
=54 zuldssiger Bereich zur Pos. der Schaltmagnete =54

agnethalter far S1 switching length typ.[12

Magnethalter fiir S2 0,9 mm Innen-

\; (" sechskantschlussel
— [e% F& o )
s 1}
o]l i
1 1
— T
T
| 25 (S1)
13 (OT) 55 (S2)
42j Messlédnge

Beginn der Messlénge

MSA 390

>71 zuldssiger Bereich zur Positionierung der Schaltmagnete 264

L

[

(@)
o

MSA 691

224

zulassiger Bereich der Schaltmagnete

>60

n

Schaltmagnet

//

Schaltmagnet

al

=
©)S152

HA‘LL Sensoren
(S1) 24

=

(S2) 40

MSA 391
>51

zuléssiger Bereich zur Positionierung der Schaltmagnete

244

= Magnethalier i Magnethalter - Magnethalter I Magnethalter.
1L = 'y i)
~L ! NI ﬁf 31 1 = 7y ca)
@sj’gz'@:ﬂj + st [ ol B . I
HALL Sénsoren B B Q 2 :D: + S1s2 1
35 Messlange 115 HALL Sénsoren _ _
15 Messlédnge 95
Waéhlbare Referenzmarke (RI)
MSA 390 MSA 391
85 1.Rl 59 2.Rl 50 fortiaufend 65 1.Rl 50 2RI 50 fortlaufend
a n
Il
Il
B v R
agnethalter H
- |
+ -+ p = yy = I ] — —
HALL|Sensoren B i
L I @ASL-[“S == + +
35 Messlédnge 115 gneoren _ _
40
15 Messlédnge 95
Variante ohne RI-Auswahl: Schaltpunkt S3 fiir individuelle Sonderfunktion
MSA 390 MSA 391
>55 zulassiger Bereich zur Positionierung der Schaltmagnete >55
>75 zulassiger Bereich zur Positionierung der Schaltmagnete >75 — M
I I
Il Il
Il i
@ H [O] M thalt I
Magnethalter i agnethalter H
I — I — e i ————
) F = — ! T NC2Jj
@sr@ [[IF—= + SR+ HI:‘? @sh @ [[I— —+ SR+
35 Messlinge 3 115 15 Messlénge 95
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Steckerbelegung far

MSA 690, MSA 691, MSA 390, MSA 391, MSA 373, MSA 374, MSA 375

SUB MIN-D Stecker 15-polig

PIN 1| 2 3 4 6 |77 8 9 10 [ 11 |12 | 13 | 14 15 16 59
Rechtecksignale nc [GND | nc | RI | T2 | T1 |+5V|+5V| GND | S1 | S2 | RI | T2 | T1 |Schirm
Uber Line Driver
Differenzstromsignale | nc | GND | nc | RI- |90°-| 0°- |+5V |+5V | GND | S1 | S2 |Rl+ [90°+| 0°+ gmherer
chirm
Spannungssignale nc [GND | nc | Rl | A2 | AT |+5V |+5V| GND | S1 | S2 | Rl | A2 | A1 |innerer
Schirm
12345678
. . O00000O0O0,
*  Ausnahme bei MSA 390 und MSA 391 (Variante ohne RI-Auswahl): PIN 1 = S3 (Schaltausgang) OO
910 1112 13 14 15

** PIN 2 = GND (Briicke zu PIN 9) oder Sensor
*** PIN 7 = +5V (Brucke zu PIN 8) oder Sensor
AuBerer Schirm auf dem Steckergeh&use.

Schaltsignal-Ausgéange

MSA 690, MSA 691, MSA 390, MSA 391, MSA 373, MSA 374, MSA 375

Version 1
TTL Ausgang (active high)
o
O
O
O
o
O
O
(@]
O
(@]
(o]
(@]
(o]
o ol
O
SUB MIN-D Stecker 15-polig

[] Magnet
1 HALL-Sensor

high
Ausgangssignal
S1, 82, S3 low

S1, S2, S3 =TTL Ausgang
Isource = 1 mA (high level > 2 V)

Ismk =20 mA (low level < 0,8 V)

Version 3
TTL Ausgang (active low)

+5V
2K2
s1 } é 9
S
HAL506 oV
2K2
s2 ® = ]

HAL506 > O
| |
| 2K |
I s3 ) Sa*xU
| HAL506 |

O

0000000
00000000

!

SUB MIN-D Stecker 15-polig

[ magnet

R ¢ ' thop ] 1 HALL-Sensor
S1, S2, S3 =TTL Ausgang high

Isource = 1 MA (high level > 2 V) Ausgangssignal

Isnk =20 mA (low level < 0,8 V) g4, 52 53 low

Version 2
open collector Ausgang (active high impedance) 0V bis +24 V
o
+5 O
o K
S —1© o)
L O o) o
oV **8 °
4 Ri=E:
(@] o Py
! Oolg
T[S s

SUB MIN-D Stecker 15-polig

83|

[] Magnet
3 HALL-Sensor

high
Ausgangssignal
S1, 82, 83

S1, S2, S3 = open collector Ausgang

lsink =20 mA (low level < 0,8 V) low
Version 4
open collector Ausgang (active low) OV bis 124V
I i
+5V
Nek
7o) A
s1 ~ 0
S1 bdle) hd
HAL506 o5
% o
| ssll A
o (@]
o© -
O (8
& & | 15—
§? O i
HAL506
| | SUB MIN-D Stecker 15-polig
| |
lss Ss‘bxu ] Magnet
| HAL506 | 1 HALL-Sensor
| Abtastkop|
_________ high
81, 82, S3 = open collector Ausgang Ausgangssignal
Isnk =20 mA (low level < 0,8 V) S1, 582,83 low
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MSA 650

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Gerétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit

*  (Flankenabstand amin)

Dauer kurzzeitig

* Rechtecksignale liber Line-Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

MSA 650.24 10 pm +10 pm/m 40 pm (5us) (2,5 ps)
1mis  2m/
MSA 650.23 5pm +5,+10pym/m 20 pm (z,g”js) ( 12 uss)
1ms  2m
MSA 650.64 2um +5, +10 pym/m 40 pm (8Or(r)1 r?s) (4Or(r)1 r?s)
1m/s 1m/s
MSA 650.63 1 pm +5, +10 ym/m 20 pm (400 ns) (400 ns)
MSA 650.73 0,5 um +5, 10 ym/m 20 ym (210?/,?5) (210%1/,?5)

* Andere Genauigkeitsklassen oder M

bintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmessléngen: (mm)

170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 670, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240,

1340, 1440, 1540, 1640, 1740
MaBverkérperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 650.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Zahleranzeige.

MSA 650.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messléange oder bis Messlange 920 mm vom
Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messléange 1040 mm vom Beginn und Ende
jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messléange.
Zusatzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Benétigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
mit Standarddichtlippen <3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53

Zulassige Vibration: 80 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 200 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
0,8 kg/m (Profil) + 85 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

Signal-Ausgange (wahlweise):

® Rechteckformige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
iber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 650.23 = 1fach
MSA 650.24 = 1fach
MSA 650.63 = 5fach
MSA 650.64 = 5fach
MSA 650.73 = 10fach

Spannungsversorgung:
+5V +5%, < 150 mA (ohne Interpolation, ohne Last)
< 200 mA (mit Interpolation, ohne Last)
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MSA 650 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeiten:
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MSA 651

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Geriétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit

*  (Flankenabstand amin)

Dauer kurzzeitig

* Rechtecksignale Ulber Line-Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

MSA 651.24 10 pym 10 ym/m 40 ym (5us) (2,5 )
1 m/s 2 m/:
MSA 651.23 5pm +5, +10 pym/m 20 ym (2,?53) (1,?53)
1 m/: 2 m/
MSA 651.64 2 pum +5, +10 pym/m 40 ym (gorg ,?s) (4()[8 ss)
1m/s 1m/s
MSA 651.63 1 pm +5, +10 pm/m 20 pm (400 ns) (400 ns)
MSA 651.73  05um #5,#10ym/m 20 ym (210?)]/:3) (210r(r)]/:s)

* Andere Genauigkeitsklassen oder M bintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmesslangen: (mm)
170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 670, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240,
1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240

MaBverkérperung: GlasmafBstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 651.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Zahleranzeige.

MSA 651.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messlange 920 mm vom
Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn und Ende
jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlange.
Zuséatzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
mit Standarddichtlippen <3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53

Zulassige Vibration: 80 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 200 m/s?(8 ms)

Zuléssige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
0,8 kg/m (Profil) + 85 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

Signal-Ausgange (wahlweise):

* Rechteckformige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

* Rechteckformige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 651.23 = 1fach
MSA 651.24 = 1fach
MSA 651.63 = 5fach
MSA 651.64 = 5fach
MSA 651.73 = 10fach

Spannungsversorgung:
+5V £5%, < 150 mA (ohne Interpolation, ohne Last)
<200 mA (mit Interpolation, ohne Last)
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MSA 651 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeiten:
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MSA 350

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Geriétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit
* *  (Flankenabstand amin)

Dauer kurzzeitig

* Rechtecksignale lber Line-Driver aus integrierter Unterteilung
1m/s 2m/s

MSA 350.24 10 pm +10 pm/m 40 pm (5us) (2,5 4s)
MSA 350.23 5pm +5, +10 pm/m 20 pm (;,5mi,ss) (f,gm/pss)
MSA 350.64  2um  +5+10umm  40Um  (aonce) (o
MSA 350.63 1 pm +5, +10 pm/m 20 pm (410%’/?3) (JO'S/ES)
MSA350.73 05um  s5,+10umm  20um  (aiee A

* Andere Genauigkeitsklassen oder MaBstabintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmessléngen: (mm) Signal-Ausgénge (wahlweise):
170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 670, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240,

1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240, 2440, 2640, 2840, 3040 * Rechteckférmige Signale (single ended)

. aus integrierter Unterteilungselektronik
MaBverkérperung: Glasmafstab 9 9

® Rechteckférmige Signale (differential)

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise {iber Line Driver RS 422 Standard
MSA 350.xx K . . R .
Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm :nuss’ An;%%lggir 1L::(t:(':rtellungselektronlk
steht die absolute Position in der Zahleranzeige. MSA 350'2 4 _ ifach
MSA 350.63 = 5fach
MSA 350.xx o ) N MSA 350.64 = Stach
Eine Referenzmarke in der Mitte der Messléange oder bis Messléange 920 mm vom MSA 350.73 = 10fach
Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlange 1040 mm vom Beginn und Ende T
jewsils 45 mm Spannungsversorgung:

+5V 5% < 150 mA (ohne Interpolation, ohne Last)

Auf Wunsch; < 200 mA (mit Interpolation, ohne Last)

Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlénge.
Zuséatzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Benétigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
mit Standarddichtlippen < 3 N
mit kurzschenkeligen Dichtlippen < 0,2 N

Dichtheit nach DIN 40050:
mit Standarddichtlippen IP 53
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 80 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 200 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
3 kg/m (Profil) + 180 g (Abtasteinheit ohne Kabel)
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MSA 350 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeiten:
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MSA 352

Genauigkeits- MaBstab- Max. Verfahr-
Gerétetyp Mess-Schritt klassen intervall geschwindigkeit

* *  (Flankenabstand amin)

Dauer kurzzeitig

® Rechtecksignale tiber Line-Driver aus integrierter Unterteilung

1m/s 2m/s

MSA 352.24  10um +10 um/m 40 pm (5ps) (2,5 ps)
1 m/ 2 m/
MSA 352.23 5pm +5, 10 pm/m 20 pm (gir,nuss) ( 1,r2nuss)
1 m/ 2 m/:
MSA 352.64  2um s5,:10pm/m  40um  (800ns) (400m9)
1m/s 1m/s
MSA 352.63 1pm +5, +10 pm/m 20 um (400 ns) (400 ns)
1m/s 1m/s
MSA 352.73  05um £5, 10 pm/m 20 pm (200 ns) (200 ns)

* Andere Genauigkeitsklassen oder MaBstabintervalle (z.B. Inch) auf Anfrage

Standardmessléngen:

170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 620, 670, 720, 770, 820, 920, 1040, 1140, 1240,

1340, 1440, 1540, 1640, 1740, 1840, 2040, 2240, 2440, 2640, 2840, 3040
MaBverkérperung: Glasmafstab

Lageposition der Referenzmarke (RI): wahlweise

MSA 352.xx K

Abstandskodierte Referenzmarken (K): Nach Verfahren von max. 20 mm
steht die absolute Position in der Z&hleranzeige.

MSA 352.xx

Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange oder bis Messléange 920 mm vom
Beginn und Ende jeweils 35 mm bzw. ab Messlénge 1040 mm vom Beginn und Ende
jeweils 45 mm

Auf Wunsch:
Beliebige Position einer Referenzmarke innerhalb der Messlénge.
Zusétzliche Referenzmarken im Abstand von 50 mm oder einem Vielfachen davon

Bendtigte Kraft zum Bewegen der Abtasteinheit:
< 6 N (Doppel-Dichtlippensystem)

Dichtheit nach DIN 40050:
IP 54 Doppel-Dichtlippensystem
IP 64 in Verbindung mit DA300 (DA300 siehe Seite 45)

Zulassige Vibration: 80 m/s? (40 bis 2000 Hz)
Zulassiger Schock: 200 m/s?(8 ms)

Zulassige Temperatur:
-20°C bis +70°C (bei Lagerung), 0°C bis +50°C (im Betrieb)

Gewicht des Mess-Systems (ca.):
3 kg/m (Profil) + 180 g (Abtasteinheit ohne Kabel)

Signal-Ausgéange (wahlweise):

* Rechteckformige Signale (single ended)
aus integrierter Unterteilungselektronik

® Rechteckférmige Signale (differential)
tiber Line Driver RS 422 Standard
aus integrierter Unterteilungselektronik
MSA 352.23 = 1fach
MSA 352.24 = 1fach
MSA 352.63 = 5fach
MSA 352.64 = 5fach
MSA 352.73 = 10fach

Spannungsversorgung:
+5V 5% < 150 mA (ohne Interpolation, ohne Last)
< 200 mA (mit Interpolation, ohne Last)
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MSA 352 Abmessungen - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeiten:
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Unterteilungselektronik ZE-x

Fur eine Anwendung mit Rechteck-
signalen wird zwischen Mess-System und
Folge-Elektronik (NC oder Zahler) eine
Unterteilungselektronik ZE-x geschalten.

Die ZE-xx unterteilt die sinusférmigen
Ausgangssignale des Mess-Systems.
Sie formt sie in Rechtecksignale und
gibt diese Uber Line Driver zusétzlich
invertiert aus.

Ein robustes und abgedichtetes
Gehause schiitzt die Unterteilungs-
elektronik auch bei rauher Umgebung.

Abmessungen:

vom Mess-System

ZE-Sx
e fiir den Anschluss von Mess-Systemen
mit sinusférmigen Spannungssignalen

ZE-Vx

e flir den Anschluss von Messgeraten
mit sinusférmigen Differenzstrom-
signalen

Unterteilungsfaktor:

ZE-S5, ZE-V5 =  S5fach
ZE-S10, ZE-V10 = 10fach
ZE-S20, ZE-V20 = 20fach
ZE-S25, ZE-V25 = 25fach
ZE-S50, ZE-V50 = 50fach
ZE-S100, ZE-V100 = 100fach
ZE-S200, ZE-V200 = 200fach
ZE-S400, ZE-V400 = 400fach

Spannungsversorgung: +5V +5%

Stromaufnahme: 150 mA

(< 270 mA fir ZE-S/V 200 und ZE-S/V 400)
- Ausgénge voll belastet

- Mess-System nicht angeschlossen

Steckverbinder:
(Belegung und MaBe Seite 44)
Eingang: Flanschbuchse 9-polig FB 91 (ZE-Vx)
oder 12-polig FB 121 (ZE-Sx)
Ausgang: Flanschstecker 12-polig FS 121 oder 1
m Kabel mit Anschlussstecker 12-polig L 121

Eingangssignale ZE-Sx:
Spursignal: sinusférmige Spannungssignale
0,6bis1,2Vss, typisch1Vss
mit AbschlusswiderstandZo=120Q
Referenzimpuls:
0,2bis 0,85V, typisch 0,4V (Nutzanteil)
mit AbschlusswiderstandZo=120Q

Eingangssignale ZE-Vx:
Spursignal: sinusférmige Differenzstrom-
signale 7 bis 16 pA Iss (11,5 pA typisch)
Referenzimpuls: 2 bis 8 pA (5 pA typisch)

Eingangsfrequenz (max.):

ZE-S5,

ZE-S10,
ZE-S20,
ZE-S25,
ZE-S50,

ZE-V5

ZE-V10
ZE-V20
ZE-V25
ZE-V50

100 kHz,
50 kHz,
56 kHz,
45 kHz,
45 kHz,

ZE-S100, ZE-V100 = 22,5 kHz,

ZE-S200, ZE-V200 =
ZE-S400, ZE-V400 =

Ausgangssignale:

10 kHz,
5 kHz,

amijn 300 ns
amin 300 ns
amin 200 ns
amijn 200 ns
amin 100 ns
amijn 100 ns
amijn 100 ns
amin 100 ns

Rechtecksignale + Referenzimpuls tiber
Line Driver RS 422 Standard.
Phasenverschiebung 90° el.

vom Mess-System
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Encoder-Interface-Karte IFC 430R

PC-Einsteckkarte mit PCl-Interface, dient zur Erfassung
und Auswertung von Encoder-Signalen.

Die IFC 430R kann auch fir alle anderen gangigen
Zahlfunktionen (Ereigniszahler, Frequenzzéhler usw.)
eingesetzt werden.

Jnoooo

g0 000 DOODD
gooooooOoOODOOOOODD
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' oop

[ 1.0
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Einspeicher-Logik der Zahlerwerte

* asynchrones Einspeichern getrennt fir jeden Kanal
per Software, Mess-System-Referenzmarke oder
externes Signal

* synchrones Einspeichern mehrerer Kanéle per Software,
Timer oder externes Signal

¢ Ausgangssignal zur Kaskadierung mehrerer Karten
programmierbar auf Software-Sync. oder Timer-Sync.

Zahlerbetriebsarten
e Zahlen von Encoder-Quadratursignalen mit Einfach-,
Zweifach- oder Vierfach-Auswertung

s “r s NP X1 = D-Sub Buchsenleiste 25-polig fiir Zahler-Interface
* dre|.ZahIer-Kan.aIe a 32-Bit mit je einem Lade- und X2 = D-Sub Buchsenleiste 9-polig fir Schalt- und Steuersignale
zwgl L,atct]'Reg'S,ter, . J1-d3 = Jumper zur Selektierung der Encoder-Betriebspannung
* Ereigniszahler mit Richtungs- und Clear-Eingang (5V oder 12 V)
¢ Integrierter Timer flr Impulsbreitenmessung, IC1 = PCl-Interface

Frequenzmessung bzw. Geschwindigkeitsmessung

PC-Bus

* PCI-Stecker 5V 32-Bit 2 x 60 Pin

e Target Interface (Slave) nach Spezifikation Rev. 2.1

e Stromaufnahme an +5V ca. 0,5 A, ohne Mess-Systeme

¢ Spannungsversorgung der Mess-Systeme mit +5 V oder
+12V aus PCI-Versorgung (Stromaufnahme abhéngig von Blockschaltbild
den angeschlossenen Mess-Systemen)

Zahler-Interface (X1)
* neun RS 422- bzw. TTL-Eingénge flr drei Encoder M Zéhler-Kanal | |

mit Quadratursignalen und Referenzmarke — | e | ]
Eingangsfrequenz | A N Latch-Register |
max. 4 MHz bei Differenzsignale (Line Driver RS 422 | B+
Standard) : B-
I

Zahler 32 Bit

YV Y

max. 2 MHz bei Single-end-Signale :
erfaf3t Flankenabstande bis zu 80 ns

ein TTL-Eingang fur Stérsignaliiberwachung

separate Stromversorgungsleitungen fur jeden Encoder

Latch-Register Il

T 3
(7
Y

22

+12VO0 ‘
OI Jumper
Kontroll-

+VO . l
| Register Lade-Register

I/O-Interface (X2)

» sechs Eingange (3 bis 30 V) als Referenzimpulssperren L enD |
bzw. asynchrone Einspeicher-Signale verwendbar == =

* ein Eingang (3 bis 30 V) zum synchronen Einspeichern ‘ |
mehrerer Kanale

* ein Ausgang (TTL) zur Kaskadierung mehrerer Karten L |

PCl-Interface

X1 Z&hler-Interface

Software-Beistellung ‘

e DLL (Dynamik Link Library) fur Zugriffe
mit Windows 95/98/ME und NT

* VxD-Treiber fur Windows 95/98/ME L

e Sys-Treiber fir Windows NT P

e Test- und Demo-Software mit Programmierbeispielen

Zéhler-Kanal Il
identisch mit Z&hler-Kanal | P

Zihler-Kanal lll
identisch mit Z&hler-Kanal | M

LWL L

Mechanik und Umgebung

e Abmessungen (Leiterplattenmafe) ca. 120 x 92 mm,
Breite = 1 Slot bei IFC 430 R

* maximal zulassige Umgebungstemperatur +40°C

* eine D-Sub Buchsenleiste 25-polig fir Zahlereingange

¢ eine D-Sub Buchsenleiste 9-polige fir 1/0O-Signale

1l

Timer

Schalt- und Steuersignale

|X2 Kontroll-lnten‘acel
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Anschlu3stecker, Kupplungen, Steckerbelegungen

DIN Stecker L120 12-polig PIN Belegung Stecker Kupplung K120 12-polig Einbaubuchse F120 12-polig
Sicht auf Stiftseite
13
42 42 1.5
| o
— [
Q Q
70 70
L120
PIN | A | B | oy kL
; ; (auBerer Schirm
Spannungssignale Qgﬁ?ﬁﬁ oV ‘ ‘ oV +5V ‘ A2 +5V am Steckergehduse)
L120, K120, F120
PIN A ‘ B | c| b | E| F |l a ]| H| U K | L M
Rechtecksignale + LD ‘ Schirm*| GND ‘ T1/0° | T1/0° | T2/90°| GND ‘ RI ‘ RI ‘ GND ‘ 5V | T2/90°| 5V ‘
* Schirm ist zuséatzlich mit dem Steckergehause verbunden
CONNEI Stecker L91 9-polig PIN Belegung Stecker Kupplung K91 9-polig Kupplung KM91 9-polig
Sicht auf Stiftseite
52 52 52
8 & in= 8
L91, K91, KM91
PIN 1 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 ‘ 9 ‘
Differenzstromsignale ‘ 0°+ ‘ 0°- ‘ 5V ‘ ov ‘ 90°+ 90°- ‘ RI+ ‘ RI- | innerer | (&uBerer Schirm am
Schirm | Steckergehé&use)
CONNEI Stecker L121 12-polig PIN Belegung Stecker Kupplung K121 12-polig Kupplung KM121 12-polig
Sicht auf Stiftseite
52 52
8 & IR=
L121
PIN 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Spannungssignale A2 +5V RI RI A1 A +5V A2 innerer | GND GND +5V (&uBerer Schirm am
Sensor Schirm Sensor Steckergehéuse)
L121, K121, KM121
PIN 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Rechtecksignale + LD T2/90° | 5V RI | R | T1/0° | T1/0° | 5V | T2/00° Schirm*| ov | ov | sV
* Schirm ist zuséatzlich mit dem Steckergehause verbunden
SUB MIN-D Stecker LD9 9-polig
16 59
LD9
PIN ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 ‘ 9 ‘ <
Rechtecksignale (single ended)‘Schirm* RI ‘ T2 ‘ T ‘ +V ‘ nc ‘ nc ‘ nc ‘ GND ‘ a -1
&
LD9
PIN | 2 | 3 | a4 |5 |6 | 7 | 8 | 9|
— — — 12345
Rechtecksignale (differential) ‘ AN ‘ AN ‘ T2 ‘ T2 ‘ RI ‘ RI ‘ +5V ‘ oV ‘Schirm* PIN Belegung m
Sicht auf die Stiftseite o o

* Schirm ist zusatzlich mit dem Steckergehause verbunden

44




www.rsf.at

Drucklufteinheit DA300

Bei besonderen Bedingungen

(z. B. Sprihnebel von diversen Kiihl-
und Schmiermittel) sollte zuséatzliche
Vorsorge gegen das Eindringen von
Verschmutzung getroffen werden.

Zu dem Zweck wird Uber einen
Anschluss am Seitendeckel des
Mess-Systems, Druckluft in den Hohlraum
der MaBstabeinheit (Profil) geleitet.
Um die Funktionssicherheit

des Mess-Systems zu gewéhrleisten,
darf nur vorbehandelte Luft
verwendet werden.

Diese Luft muss in einem zulassigen
Druckbereich von 0,3 bis 0,6 bar bei
einer Durchflussmenge von ca. 4 I/min.
(bezogen auf das einzelne Mess-
System) geregelt und durch einen
Feinstfilter gereinigt sein!

Die Drucklufteinheit DA300 erfillt
diese Anforderungen.

DA300 besteht aus dem Regelventil
mit Manometer, dem Vorfilter, dem
automatischen Kondensatablal3

und dem Feinstfilter.

R 1/4”

Abmessungen: 230
235 100
12 ) r
3 |
™
—
|
[a:
N~
5
R 1/8”
76
12 123
147

Der erforderliche Luftdruck in der
Zuleitung betragt mindestens 4 bar
maximal 16 bar.

Um die garantierte Genauigkeit des
Mess-Sytems zu erreichen, muss die
Lufttemperatur +20°C betragen.

Dies gilt besonders bei Mess-Systemen
mit einfacher Dichtlippenanordnung
(Dichtheit siehe Seite 8)

* = Platzbedarf fiir Filterwechsel

=

| "
| i
\
\
| -
‘ﬁF‘ ™
\
BEEE:
¥$—'
|45 |
101

13

6,5
N

15,6

jiEs=s
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Weitere Geréate im RSF-Programm, Kurzbeschreibung

MS 20, MS 21 MS 30
Auflicht-LAngenmess-System Auflicht-LAngenmess-System
mit Einfeld-Abtastung * zwei getrennte Schaltspuren

* zwei voneinander getrennte
Schaltsignale fiir individuelle
Sonderfunktionen (MS 20)

* Referenzmarken-Position
kundenseitig wahlbar (MS 21)

» einfache Montage durch
groBe Anbautoleranzen

¢ groBe Unempfindlichkeit
gegenlber Verschmutzung

* hohe zulassige Verfahr-
geschwindigkeit

* integrierte Signalunterteilung
bis zu 100fach

* max. Messlédnge
GlasmaBstab: 3140 mm
StahlmaBband: 9440 mm

TDE 60

Zwei-Koordinaten Mess-System

far individuelle Sonderfunktion

* kleine Bauform

* einfache Montage durch
groBe Anbautoleranzen

* hohe zulassige Verfahr-
geschwindigkeit

 groBe Unempfindlichkeit
gegenlber Verschmutzung

* integrierte Signalunterteilung
bis zu 100fach

* max. Messlange 9440 mm

MS 8x
Interferentielles
Auflicht-L&ngenmess-System
* zwei Schaltspuren
fir individuelle Sonderfunktionen
* beruihrungslose Abtastung
« fir hohe Verfahrgeschwindigkeit
¢ kleine Bauform
* MaBverkdrperung:
GlasmaBstab oder
ROBAX-Glaskeramik
mit Phasengitterteilung
¢ max. Messlénge bis 3240 mm

MS 40

Auflicht-Ldngenmess-System

mit sensationellem

Preis-Leistungsverhéltnis

* kleine Bauform

* einfache Montage durch
groBe Anbautoleranzen

* groBe Unempfindlichkeit
gegenulber Verschmutzung

* hohe zulassige Verfahr-
geschwindigkeit

* integrierte Signalunterteilung
bis zu 100fach

* max. Messlange unbegrenzt

DG 118, DG 120

Drehgeber fiir den

e beriihrungslose Abtastung
* kleine Bauform
* MaBverkdrperung:
Chrom auf Glas
* Messbereich 360 x 360 mm

universellen Einsatz
¢ Standard Strichzahlen
abgestuft von 100 bis 5.400

o

DIT 10, DIT 30, DIT 48

Prézisions-Messtaster

¢ universell einsetzbar

e Messhub 10, 30, 48 mm

» Befestigung am Einspannschaft

» Befestigung Uber zwei
Gewindebohrungen im Sockel
(DIT 30, DIT 48)

* Pinolenbewegung
per Drahtabheber

* integrierter pneumatischer
Abheber optional

¢ Ausfiihrung mit Faltenbalg
optional (DIT 30, DIT 48)
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Digitale Positionsanzeigen

Ausstattungsmerkmale:

Z710

2720

Z730 Z715

2725 | Z735

Z 735E (1

Z 73552

Anzahl der Achsanzeigen

3

Programmierung von Systemparametern

Einstellbare Achsbezeichnung

Umschaltbar fir Drehbank oder Frasmaschine

Programmierung der Achsparameter

Reset- und Preseteingabe

Addition bzw. Subtraktion iber die Tastatur

Lochkreis, Teilkreis, rechteckige Bohrmuster

Referenzpunkt-Funktion (quasi-absolut)

Hardwaretest und Displaytest

o © o6 o o6 o 0 oo ™

99 Werkzeug-Korrekturspeicher

99 Bezugspunkte

Istwertspeicher fiir Achsanzeigen

Absolut/Inkrementalwert-Anzeige

mm/Inch-Umschaltung

Mittenfindung

Radius/Durchmesser-Anzeige

"Rund-" oder "Linear-Achse" einstellbar

Lineare Korrektur bei allen Achsen programmierbar

Nichtlineare Achsfehler-Korrektur

100 Korrektur
punkte

Summenbildung von zwei Achsen (Z + Z1)

Restweg-Anzeige

Anzeige flir die Anndherung an den Nullpunkt

Vorschubanzeige

Eingebaute Stoppuhr

Kegel-Rechner

Anzeige der Spindeldrehzahl

Elektronische Werkstiick-Ausrichtung

Bidirektionelle RS 232 Schnittstelle

Analog-Ausgang

Programmierbare Vor- bzw. Abschaltpunkte

Kantentaster-Eingang

Ausgang fir konstante Schnittgeschwindigkeit

Extern Reset fir jede Achse

Externe Eingédnge

Anzeigemodus fir EDM (Erodiermaschine)

Scheibenkompensation fiir Schleifscheiben

O|O|O|O0O|O|O0O|0O|O|OC o @6 &6 ©6 ©6 ©6 &6 06 06 ©6 0 © 06 ©¢ ©¢ ©¢ ©¢ 0606 © ©6 ©6 © © © © o ™

(1 = Zahler fur Erodiermaschinen, (2 = Zahler fur Schleifmaschinen, - serienmaBig,

O = optional mit Aufpreis
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VERTRIEBSKONTAKTE

RSF Elektronik Ges.m.b.H.
A-5121 Tarsdorf

2 +43(0)6278 8192-0
+43(0)6278 8192-79
e-mail: info@rsf.at
internet: www.rsf.at

Osterreich
Stammsitz

GroBbritannien | HEIDENHAIN (GB) Ltd.
200 London Road
Burgess Hill

West Sussex RH15 9RD
2 +44 (0)1444 238550
+44 (0)1444 870024

e-mail: sales @heidenhain.co.uk

Schweiz | RSF Elektronik (Schweiz) AG
Vieristrasse 14

CH-8603 Schwerzenbach

% +4144 9551050

+4144 9551051

e-mail: info@rsf.ch

internet: www.rsf.ch

China | RSF Elektronik GmbH

Tian Wei San Jie,

Shunyi District

101312 Beijing

P.R. China

2 +86(0)1080420288
+86(0) 1080420290
e-mail: cao.shizhi@rsf.cn
internet: www.rsf.cn

USA | HEIDENHAIN CORPORATION
333 East State Parkway
Schaumburg, IL 60173-5337
2 +18474901191
e-mail: info@heidenhain.com
internet: www.rsf.net

Frankreich

Italien

Slowenien

Korea

Area A, Beijing Tianzhu Airport Industrial Zone

Ausgabe 11/2008 W Art.Nr. 386200-03 W Technische Anderungen vorbehalten!

HEIDENHAIN FRANCE sarl
2 Avenue de la Christallerie
92310 Sevres

2 +33141143000

X +33141143030

e-mail: info @heidenhain.fr

HEIDENHAIN ITALIANA S.r.l.
Via Asiago, 14

20128 Milano (MI)

2 +390227075-1
+390227075-210

e-mail: info@heidenhain.it

RSF Elektronik prodaja, d.o.o.
Jozeta Jame 14

SI-1210 Ljubljana

2 +386(0) 15198880
+386(0) 15198880
e-mail: mail @rsf-elektronik.si

HEIDENHAIN LTD.

201 Namsung Plaza, 9th Ace Techno Tower,
345-30, Gasan-Dong, Geumcheon-Gu,
Seoul, Korea 153-782

2 +82(0)220287430

e-mail: info@heidenhain.co.kr

internet: www.rsf.co.kr
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Elektronische Ldngenmessgeréate
Digitale Positionsanzeigen
Préazisionsteilungen
Kabelsysteme

Zertifiziert nach
DIN EN ISO 9001
DIN EN ISO 14001
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